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NOMBRE DEL CURSO: ROBOTICA

CODIGO: 235 CREDITOS: 6

ESCUELA: Ingenieria Mecénica Eléctrica AREA A LA QUE PERTENECE: Electrénica

PRE REQUISITO: Electronica 6 (249) POST REQUISITO: Ninguno

CATEGORIA: Obligatorio

CATEDRATICO (A): AUXILIAR: No _tiene

EDIFICIO: SECCION: Unica
Laboratorio de
Electrénica, tercer nivel,

SALON DEL CURSO: SALON DEL LABORATORIO: edificio T1.

HORAS POR SEMANA DEL

CURSO: HORAS POR SEMANA DEL LABORATORIO: 1 hora con 40 minutos

DIAS QUE SE IMPARTE EL CURSO: 3 DIAS QUE SE IMPARTE EL LABORATORIO:

HORARIO DEL CURSO: HORARIO DEL LABORATORIO:

DESCRIPCION DEL CURSO:

La robdtica posee un reconocido caracter interdisciplinario, participando en ella diferentes
disciplinas béasicas y tecnologias tales como la teoria de control, la mecanica, la electronica,
el &lgebray la informética, entre otras. Este curso esta pensado como una introduccion a esta
area y esta dirigido a estudiantes del ultimo semestre de ingenieria electronica.

OBJETIVOS GENERALES:
Este curso pretende servir como una introduccion a los fundamentos del modelado,
disefio y control de sistemas robéticos.

METODOLOGIA:
Clases magistrales

EVALUACION DEL RENDIMIENTO ACADEMICO:
La evaluacion del rendimiento académico de los participantes del curso se realizara
de la siguiente manera:

De acuerdo con el Normativo de Evaluacion y Promocion del estudiante de
pregrado de la Facultad de Ingenieria, se procedera asi:

PROCEDIMIENTO INSTRUMENTO DE PONDERACION
EVALUACION
Evaluacioén escrita 2 Exdmenes parciales 50%
5%

Laboratorio 20%
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Total de la Zona 75%

Evaluacién Final 25%
Nota de Promocién 100%
CONTENIDO PROGRAMATICO Y CALENDARIZACION:

Introduccion.

. Descripciones espaciales.
. Cinematica.
. Movimiento diferencial.

. Estatica.
. Sensores.
. Dinamica.
. Control.
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